


o >» DESCRIPTION DU SYSTEME
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Le cable Intrepid Micropoint s'attache a une clature ou il

. !NTREP’D ] . détecte les vibrations provoquées lorsque I'on coupe ou

' escalade la cloture.
Le systeme localise precisement Nemplacement de l'intrusion, a
mains da 3 matras.
Catle précision permat aux algorithmes de traiterment du signal
da deétecter toute tentative de sectionnement
ou d'ascalade de la clotura el d'ignorer les
interférences causéas par la pluie, |2 vent, ou les
vieshicules lourds,
Ca systame garantit une détaction fiabla.

La cable Intrepid Micropoint ransmel ks signaux
d'alarme a lous les modules al caplaurs auxiliaires
s& rowvant sur le perimétre, tout en les alimantant
Aucun aulre égquipement ou cablage n'esl donc
Nacessaing.

* PRINCIPE DE LOCALISATION

Grace au principe de lecalisation de chaque événement sur la cloture, le systéme permet la ;
* Différanciation du point d'impact. La systéma réagit a un avénament isolé provogué par una coupune au wna
escalade, || ne réagil pas a des evanements repelss dus au venl, a la pluie ou au trafic proche,

* Dafinition da la sansibilite. Compensalion automatiqgue des vanations deé lension de |la clilure métre par méatrea,
permetiant un calibrage fin de la sensibililéd du cable en fonclion de 'étal da la citure.

« Création de zones sans confraintes. Les zones sont créées par logiciel, indépendamment de l'emplacament das
différents modules, el peuvent élre changées a volonis,
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> FONCTIONMNEMENT

Le madule a microprocesseur envoie une impulksion sur le cable. L'impulsion est refléchie par un événement,
indiquant I'emplacement exact de l'intrusion sur la longueur du cible.

La signal recu st traité numénguemeant afin d'en définir la signature et de le locakser. Le microprocesseur différancsa
la signature d'un signal provogue par une atlaque (Coupe ou ascalade) de calle provoques par un evénement repatilil
tal gue ba vent, la pluie ou le trafic rautier.
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Linstallateur peut utiliser n'importe quel PC pouwr le calibrage du cible el la définition des zones
Lors de l'installation, le calbrage de chague métre de cible permet d'avoir une sensibilité uniforme sur lensemble de
&3 |longueur.

Dans les installations sur cléture, 1a mise 4 niveau de la sensibilité permel de gérer les vaniations de tension et da

type de cldlure. Les zones sont crédes par 'utilisateur & I"aide du logiciel. Ced permet de modifier facilement e
nombre el l'emplacement des zones pour népondre aux changements de configuration du site.

> PRINCIPAUX COMPOSANTS
Les principaux composants du systéme de détection sontle

module & microprocesseur, le cible Intrepid Micropoint s
at le logiciel de gestion de site.

« L& module a micmpm&sﬂur faurni
lintelligence qui permel au systéme de traiter be
signal, de distrbuer Falimentalion al de croar
un réseau de communication de donneas.

*  Le cable Intrepid Micropoint permaet de
connacter ke Systéme laclemant laul en
fournissant I'alimentation dlecinque, la
communication des donnéses d'atarme &l
da contrdle ; el en assumant |a fonclon de
capleur.

= L& logiciel de gestion de site (Site Manager)
parmel [a concaplion du Sile, Nastallation e la
maintenance des apparails,






